. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik

Verstéarker-/Reglerkarten ED1

Digitale Verstarker-/Reglerkarte ED1

« fiir 1 oder 2 Proportionalmagnete

* 4 Analogeingange, wovon 2 differential

* 8 Digitaleingange

» Karte einstellbar via PC oder Bedienterminal MTG02/TESO
oder Tastatur und 2x16 Zeichen Display

BESCHREIBUNG

FUNKTION

ANWENDUNG

Die Proportional-Steuerkarte im Europakarten-
format ist sowohl als Verstarker (Basiskarte)
als auch als Druck-, Volumenstrom- oder
Lageregler erhaltlich. Der Verstarker dient als
Ansteuerung fir Proportionalventile mit einem
oder zwei Magneten. Der digitale Regler dient
zum Regeln eines vorgegebenen Druckes,
Volumenstromes oder einer Position. Die Pa-
rametrierung erfolgt mittels menugesteuer-ter
Parametrier- und Diagnosesoftware PASO
von Wandfluh (serielle Schnittstelle RS232),
Bedienerterminal oder Tastatur. Es stehen 4
Analogeingange (wovon 2 differential) und 8
Digitaleingange zur Verfigung. Sowohl die
Hardware als auch die Software kdnnen erwei-
tert und an kundenspezifische Anforderungen
angepasst werden.

Die Steuerkarte arbeitet mit Konstantstrom-
regelung. Ditherfrequenz und Pegel sind
getrennt einstellbar. Die Magnetausgange sind
kurzschlussfest. Soll- resp. Ist-Werte kénnen
im Bereich 0...10V wie auch 10V angelegt
werden. Die Analogeingange kénnen auch
als Stromeingange 0...20 mA oder 4...20 mA
benutzt werden.

Eine genaue Beschreibung der einzelnen
Funktionen befindet sich ab Seite 5 bei den
«Zusatzbeschreibungen».

Als Europakarte wird die Steuerkarte haupt-
sachlich im industriellen Bereich eingesetzt.
Die Steuerkarte eignet sich besonders fur An-
wendungen mit Zusatzfunktionen wie Rampen,
Sollwerte usw. Kundenspezifische Wiinsche
kdénnen einfach implementiert werden.

INHALT TYPENSCHLUSSEL
ALLGEMEINE KENNGROSSEN.................. 2 EDtJ2b2 0] L# 0]
Europakarte |
ELEKTRISCHE KENNGROSSEN .............. 2 pigial
ABMESSUNGEN........ovvvveeeeeseeeeeeeeeecesee. 2« “Einstelibar mit:
* Bedienterminal MTG02/TESO
BLOCKDIAGRAMM BASISKARTE ......... % 3 tDisplay/Tastatur
» PC-Software «PASO»
BLOCKDIAGRAMM ZUSATZPRINT .. ...« 4 Software Konfiguration (Funktion der Karte):
« Verstérker Basiskarte 0]
INBETRIEBNAHME .........c..oomm b s 4+ Druck- und Volumenstromregler
« Lageregler PLUS
ZUSATZINFORMATIONEN ..ot oe e 4 R
2-Magnet Version
ZUSATZBESCHREIBUNGEN: 24 VDC Versorgungsspannung
« Verstarker Basiskarte".......0..0 oo 5ff  Sollwerteingang wahlbar
« Druck- und Volumenstromregler.............. 7ff Istwerteingang wahlbar [O] (bei Verstarker Basiskarte nicht maglich)

* Lageregler PLUS

Hardware Konfiguration:

- 10-Bit Auflésung
 12-Bit Auflésung;
ohne galvanische Trennung
mit galvanischer Trennung

(bei Verstarker Basiskarte nicht moglich)
(bei Verstarker Basiskarte nicht moglich)

Option Feldbus:

* ohne Bus
« mit Profibus DP
* mit CAN-Bus

(nur Lageregler PLUS)
(auf Anfrage)

Anderungs-Index (wird vom Werk eingesetzt)

Wandfluh AG
Postfach
CH-3714 Frutigen

Tel.

+41336727272
Fax +41336727212

E-mail: sales@wandfluh.com
Internet: www.wandfluh.com

Datenblatt Nr.

1.13-165D 1/14
Ausgabe 06 15

Abbildung unverbindlich
Anderungen vorbehalten



. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik

Verstéarker-/Reglerkarten ED1

ALLGEMEINE KENNGROSSEN

Ausfuhrung
Abmessungen:

* Frontplatte ED11/3:

* Frontplatte ED12:
* Leiterplatte:

Europakarte

30,1x128,4; 6TE/3HE
60,6x128,4; 12TE/3HE
Europakarte 160x100 mm

ELEKTRISCHE KENNGROSSEN

Gewicht
Anschlisse
Arbeitstemperatur

220 g (ED12); 180 g (ED11/3)
Steckerleiste nach DIN 41 612, Bauform F48
-20...+60°C

Versorgungsspannung

Spannungsbereich

Rippel auf Vers.Spg.

Sicherung

Temperaturdrift
Leerlaufleistung
Analogeingange

Eingangswiderstand

Digitale Eingénge

24VDC

21...30V

+10%

Karte muss anwenderseitig abgesichert
werden

<1% bei AT =40°C

1,2W

2 Differentialeingéange 0...10 VDC

2 Eingange +10 VDC

Alle Eingange sind optional als Strom-
eingange nutzbar

>100Q

Differenzialeingange >27 Q

Birde firr Stromeingange=250Q

2 Eingange low-aktiv

6 Eingange high-aktiv

Stabilisierte Ausgangs-

spannung

Magnetausgang

Magnetstrom
Dither
Digitaler Ausgang

Freie Anschlisse

1 Ausgang 15VDC, Tol. +1,5%

max. Belastung 100 mA

1 Ausgang 10VDC Tol. £2%

max. Belastung 10mA

Die Magnetausgange sind Kurzschlussfest
und mit einer Freilaufdiode gegen negative
Spannungsspitzen geschitzt.

Minimalstrom | . einstellbar 0...950mA
Maximalstrom | einstellbar | ...1800mA
Frequenz einstellbar 20...250Hz
Pegel einstellbar 0...200mA

2 Ausgange optoentkoppelt; Open-Kollektor
gegen Digital-Masse; U =50V, | =15mA
mit den 4 Anschliissen AUX1 - AUX4
kénnen Kundenspezifische Optionen auf

dem Modul-Steckplatz realisiert werden.

Schaltpegel high 12...30VDC Zustandsanzeigen
Schaltpegel low 0...4VDC durch LED
Serielle Schnittstelle 1 Schnittstelle D-SUB-Steckkupplung 9-polig LED griin Versorgungsspannung
(female) auf Frontplatte LED gelb Funktion
1 Schnittstelle auf Steckerleiste DIN 41 612 LED rot Fehler
Bauform F48 (optional) EMV
Storimunitat EN 61 000-6-2
Stéremission EN 61 000-6-4
ABMESSUNGEN
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. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik Verstéarker-/Reglerkarten ED1

BLOCKDIAGRAMM BASISKARTE

Erdung 22?__|_ |—(> ) ? E

4db: - [N y30p Stab. Ausgangs-
: Z? J_ - - .J_-. = ? spannung +15VDC
Speisung 24VDC : EE\ :
P LED griin i
-2db T T - I S i
Stab. Ausgangs- i :
spannung +10VDC 30d? i
Analogeingang 1 + 28d Q—DT i
-28b i
: % % é
! - U . A
Analogeingang 2 + 26d PWM ! % ?12d
i Magnet A
512b
I-mess Q ;
Analogeingang 3 v é _L [ :
; I PWM % 7 $10d
Analogeingang 4~ 24b ¢ - T ! !
; g % I %— A/D : Magnet B
Analog-Masse 32d O__I_ ?10b
P |I-mess P
Analog-Masse mit  32b ¢ - AD Q i
Kabelbruchsicherung ! Q :
' Micro- P
: Controller | ..., i
Digitaleingang 1~ 20d @ {1 % T {>— : ——282 AUX5
: . . 22b  AUX6/RS23C
5 [?] T :‘Z'm 22d  AUX7/RS23C
Digitaleingang2 ~ 20b ? - é T {>— : : 5 gg; 28))2;
! ——824z AUX 3
i I f f—¢ 26z AUX 4
Digitaleingang 3~ 18d ¢ Modul- :
: I §Z§|< Steckplatz :
! m L i
Digitaleingang 4~ 18b ¢ - T ﬁ §14d Digitalausgang 1
TR T
! 1 L im :
Digitaleingang 5 182 ¢ Q = ﬁ $14b  Digitalausgang 2
: §Z.\|< E’&\K KA
g I || 1 = ?142 Digital-Masse
Digitaleingang 6  16d ¢ - T —IﬁL —ﬁ—l} : LED rot
K T
; 1 1 i
! ! LED gel
: 3 ,;/ : gelb
Digitaleingang 7~ 16b ¢ - T :
0 7|I%K |
! & L D : LCD-Display
Digitalei 8 16z ¢ 1 AﬁL :
igitaleingang ; J_ (: i Tastenfeld
g T D ! (nur ED12)
! B 1 i
Digital-Masse 142 6———— D ;
' +5VDC i
J2-9 9—9 EPROM ;
RS 232C j%% g | Z [ RAM
425 o—_L EEPROM :
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. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik Verstéarker-/Reglerkarten ED1

BLOCKDIAGRAMM 12-BIT ZUSATZPRINT (auf Modulsteckplatz)

T T T T T T T T T T T T e ]
Analogeingang 5+ 55, % — |
[AUX2] ! I
| .
i |
. : |
Analogeingang 6+ 9o {, | A .
[AUX7] | | I
Analogeingang 5/6 o, 4)_ I
[AUX1] ! |
| Datenbus ~_-
. intern !
Analogeingang 7+ g, % — |
[AUX4] ! ] I
[ J .
| — e |
Analogeingang 8+ g |, | I
[AUX5] | | D |
Analogeingang 7/8 o4, +_ I
[AUX3] ! I
I_ ....................................... _.
INBETRIEBNAHME ZUSATZINFORMATIONEN
Die Informationen zum Anschluss und der Inbetriebnahme sind jeder Wandfluh-Dokumentation
Proportional-Steuerkarte beigelegt. Wandfluh-Elektronik allgemein Register 1.13
Diese Unterlagen sind auch separat erhaltlich: Zubehor Register 1.13
* Betriebsanleitung ED1
Proportional Wegeventile Register 1.10
Kostenloser Download unserer «PASO»-Software Proportional Druckventile Register 2.3
Proportional Stromventile Register 2.6
Weitere Informationen finden Sie auf unserer Website:
«www.wandfluh.com»
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. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik

Verstéarker-/Reglerkarten ED1

BESCHREIBUNG ZU ED1X02D20-AA (VERSTARKER BASISKARTE)

Aufbau

Die Version ED1102D20-AA hat eine RS-232 (serielle Schnittstelle),
Uberwelche miteinem Bedienterminal (MTG02/TESO siehe Datenblatt
1.13-525) die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung und Diagnose
vorgenommen werden kénnen.

Funktion

Die Version ED1202D20-AA hat auf der Frontplatte ein Display und eine
Tastatur, Uber welche die einstellung der Betriebsart, Parametrierung
und Diagnose vorgenommen werden kdnnen.

Die Version ED1302D20-AA hat eine RS-232 (serielle Schnittstelle),
Uber welche mit der auf Windows basierenden PC-Software «PASO»
die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung und Diagnose vorge-
nommen werden kénnen.

Der Verstarker dient als Ansteuerung flr Proportionalventile mit einem
oderzwei Magneten. Der Verstarker arbeitet mit Konstantstromregelung.
Ditherfrequenzund Pegel sind getrennt einstellbar. Die Magnet-ausgange
sind kurzschlussfest. Soll- resp. Ist-Werte kénnen im Bereich 0...10 V
wie auch £10 V angelegt werden. Die Analogeingange kénnen auch
als Stromeingange 0...20 mA oder 4...20 mA benutzt werden. Durch
die Wahl von 4 verschiedenen Betriebsarten, kann der Verstarker
genau an alle Ublichen Eingangssignale angepasst werden. Weiter
sind 2 unabhangig arbeitende Steuerkreise wahlbar. Geanderte Para-
meter kdnnen in einem nichtfliichtigen Speicher abgelegt werden, so
dass sie nach einem erneuten Einschalten der Steuerung wieder zur
Verfligung stehen.

Analog-Eingédnge

Das anliegende Analogsignal wird im 10-Bit A/D-Wandler digitalisiert.

Bei den Eingangsbereichen 0...10 V und 0...20 mA wird mit 10-Bit

aufgeldst.

Achtung: BeiderWahldes EingangsbereichsO...+8V;0...+5V oder
4...20 mA ist die Auflésung <10-Bit!

Differential-Eingange

Differentialeingédnge miissen verwendet werden, wenn das Potential
der Masse des externen Sollwert-Gebers nicht mit der Analogmasse
auf der Verstarkerkarte Ubereinstimmt. Soll der Differentialeingang
wie ein Analogeingang gegen Analogmasse eingesetzt werden, ist der
Anschluss des Differentialeingangs auf Analogmasse zu verbinden.

Analogeingang mit Kabelbruchsicherung

Der Sollwert muss ein Stromsollwert 4...+20mA oder Spannungssoll-
wert ab Potentiometer sein. Wird ein Potentiometer eingesetzt, muss
dessen Masse-Anschluss auf die Klemme «Analogmasse mit Kabel-
bruchsicherung» verdrahtet werden.

Analogeingang 1 (fiir Differential-Spannungssollwert)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10 V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 2 (fiir Differential-Stromsollwert)
Eingangs-Strombereich: 0...+20 mA/4...+20 mA

Analogeingang 3 (fiir Spannungssollwert gegen Analogmasse)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...#10 V/0...48 V/0...#5 V

Analogeingang 4 (fiir Stromsollwert gegen Analogmasse)
Eingangs-Strombereich: 0...+20 mA/4...+20 mA

Analogeingang mit Invertierung
Bei 100 % Sollwert = min Strom, bei 0% Sollwert = max Strom

Digital-Eingange

Die Digitaleingange 1 und 2 sind low-aktiv (s.Technische Daten) und
nicht galvanisch getrennt. Die Digitaleingange 3 bis 8 sind high-aktiv
(s.Technische Daten) und Uiber Optokoppler galvanisch getrennt.

Digitaleingang 1 (Sperren Magnet A)
Wird der Eingang gesetzt, ist der Magnetausgang A gesperrt.

Digitaleingang 2 (Sperren Magnet B)
Wird der Eingang gesetzt, ist der Magnetausgang B gesperrt.

Digitaleingang 3 (Freigabe Steuerung)
Ist der Eingang gesetzt, sind die Magnetausgange freigegeben, sonst
sind sie gesperrt.

Digitaleingang 4 (Magnet B aktiv)

Wird miteinem Spannungssollwert0...+10V resp. einem Stromsollwert
ein Wegeventil angesteuert, muss zur Aktivierung des Magnet-Ausgang
B der Digitaleingang 4 gesetzt werden.

Digitaleingang 5 (Rampe aus)

Durch Setzen des Eingangs kann die Rampe zeitweilig ausgeschaltet
werden. Wird die Rampe nie benétigt, wird dieser Eingang nicht be-
schaltet, da die Rampenzeit auf Os definiert ist.

Digitaleingang 6 -8 (Fest-Sollwerte)

Es stehen 7 Fest-Sollwerte zur Verfligung, die binar angewahlt werden
kénnen. Sobald ein Fest-Sollwert Uber die Digitaleingange 6 bis 8
angewahlt wird, ist der externe Sollwert wirkungslos.

Ausgédnge

Proportional-Magnetausgénge A und B

Die 2 Magnetausgadnge haben einen mit 1000 Hz Puls-Weiten-
Modulierten Stromausgang mit Uberlagertem Dither. Die Polaritat
der angeschlossenen Magnete spielt keine Rolle. Die Ausgange sind
kurzschlussfest und durfen mit je maximal 1800mA (siehe elektrische
Kenngrdssen) belastet werden.

Digitale Ausgénge (Fehler/Magnet B aktiv)

Bei diesen Ausgangen handelt es sich um optoentkoppelte Open-
kollektor-Ausgange, die bei einem Fehler bzw. bei angesteuerten
Magneten B aktiv sind. Die Last (Relais, Lampe, Widerstand usw.) wird
zwischen den Ausgang und eine positive Speisung (siehe elektrische
Kenngrdssen) geschaltet.

Anzeigen

Leuchtdioden LED griin/gelb/rot

LED griin: Versorgungsspannung ist vorhanden

LED gelb: Magnetausgang B ist aktiv

LED rot:  zeigt interne und externe Steuerungsfehler an
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. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik Verstérker-/Reglerkarten ED1

Menii-Einstellungen

Uber das Menii kénnen die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung und Diagnose vorgenommen werden. Dazu braucht es bei der Version
ED1102D20-AA ein Bedienterminal (MTGO02/TESO siehe Datenblatt 1.13-525) oder bei der Version ED1302D20-AA die PC-Software «PASO».
Bei der Version ED1202D20-AA ist das Menl Uber die Tastatur und das Display auf der Frontplatte zu bedienen.

Betriebsart 1 (mit Anschlussbeispiel)
Mit einem Analogeingang (Spannung oder Strom) und dem Digitaleingang 4 (Magnet B aktiv) werden bei einem Wegeventil Magnet A und B
gesteuert.

Sicherung
Versorgungs- +o—=} 4dbz] ED1
spannung 24VDC - 2db Wege-Ventil
Erdung _,__ 2z II ><
12d
= Feoor Xl vl 1l ATX
30d Rack
Sollwertvorgabe
mit Potentiometer E 1gg ()
E__I_ Rack
Rack
Gemeinsame
Optokoppler-Masse H E
'
Magnet B aktiv H Lo 18b
|
Freigabe Steuerung | T 18d
'
I .
Rampe aus Vp----ode----[187 oav oav
.
[ -
Festsollwert 1 I e K A A
i - ! :
Festsollwert 2 | b----0s----[T6D (<l” Fehler  “[;* Magnet B
I pl A il A
' - x> akti X, > akt
Festsollwert 4 E ----- Jo----[16z T A A
' '
Py | 5 N H
Sperren Magnet A e oo ---- 20d 14d p~ '
— ' - l
Sperren Magnet B L 0’6 ----[ 20b 14b [r---c-ccencennns !

Betriebsart 2
Mit einem Analogeingang (Spannung oder Strom) werden bei einem Wegeventil Magnet A und Magnet B gesteuert:
0...50% Sollwert = Magnet B/50...100 % Sollwert = Magnet A

Betriebsart 3
Mit dem Spannungssollwert 0...£100 % auf den Analogeingang 3 wird bei einem Wegeventil mit dem positiven Spannungsbereich Magnet A und
mit dem negativen Spannungsbereich Magnet B gesteuert.

Betriebsart 4 (mit Anschlussbeispiel)
Mit dieser Betriebsart ist es moglich, einen oder zwei Magnete getrennt voneinander anzusteuern. Bei zwei Magneten wird jeder von einem sepa-
raten Spannungs- oder Strom-Eingang angesteuert.

Sicherung

Versorgungs- +o—F— 4dbz] ED1
spannung 24VDC - 2db
Erd 2 II
rdung _,__ v4 =
= 12b TT
30d :Rack
Sollwertvorgabe A 589 T
mit Potentiometer
28b 10d
Sollwertvorgabe B I: 32d %‘ LU X LT
mit Potentiometer 24d Rack
32d
Gemeinsame Ra‘?kj
Optokoppler-Masse H E
Freigabe Steuerung . o 18d
Rampe aus i ;' ----- PSS 18z oav 24y
Festsollwert 1 Dpeee-- B T6d A &
Festsollwert 2 : O o --n- 116b | x\l‘,» Fehler <> Magnet B
. B lakiv NS akdiv
Festsollwert 4 [EEEEEE ol ----- 16z ' !
Sperren Magnet A L Soennnn 200 e
SpemenMagnelB  be--eoe- Fomee 55 L 1
Parameter-Einstellungen
* Fenster und Offset zu den Analogeingangen « Ditherfrequenz wie auch Ditherpegel
* Fest-Sollwerte 1-7 individuell fir Magnet A oder Magnet B « Die eingestellten Parameter kdnnen als Arbeitsdaten abgespeichert
» Rampensteilheit fir Auf und Ab pro Magnetausgang werden. Wird der Verstarker mit PASO betrieben so wird der Funk-
(A/B) getrennt einstellbar tionsumfang bezuglich Parameter-Handling um einige Méglichkei-
* Minimal- und Maximal-Strom pro Magnetausgang ten erweitert.
Wandfluh AG Tel. +41336727272 E-mail: sales@wandfluh.com Abbildung unverbindlich Datenblatt Nr.
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. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik

Verstéarker-/Reglerkarten ED1

BESCHREIBUNG ZU ED1X22D200XA (DRUCK- VOLUMENSTROMREGLER MIT INTEGRIERTEM VERSTARKER)

Aufbau

Die Version ED1122D200XA hat eine RS-232 (serielle Schnittstelle),
Uberwelche miteinem Bedienterminal (MTG02/TESO siehe Datenblatt
1.13-525) die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung und Diagnose
vorgenommen werden kénnen.

Funktion

Die Version ED1222D200XA hataufder Frontplatte ein Display und eine
Tastatur, Uber welche die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung
und Diagnose vorgenommen werden kénnen.

Die Version ED1322D200XA hat eine RS-232 (serielle Schnittstelle),
Uber welche mit der auf Windows basierenden PC-Software «PASO»
die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung und Diagnose vorge-
nommen werden kénnen.

In der Karte integriert ist neben dem Druck-/Volumenstromregler auch
der Verstarkerteil zur direkten Ansteuerung von Proportionalventilen.
Der Soll-Druck-/Volumenstrom wird als elektrisches Signal (Sollwert)
auf den Druck-/Volumenstromregler gefiihrt. Ein Sensor nimmt den tat-
sachlichen Ist-Druck-/Volumenstrom auf (Istwert) und dieses Signal wird
ebenfalls auf den Druck-/Volumenstromregler gefiihrt. Entsprechend
der Regeldifferenz (Sollwert-Istwert) wird ein Stellsignal (Magnetstrom)
zum Ventil ausgegeben. Der Sollwert kann auch in Form eines Fest-
Solldruck/Volumenstrom vorgegeben und entsprechend digital ange-
wahlt werden. Durch das Verknlpfen von mehreren Profilen kann ein
Druck-/Volumenstromprofil vorgegeben werden (nicht beim Reglertyp
«Druckminderung mit Drosselventilen fur Spannfunktion»). Dabei kann
(pro Profil) eine Wartezeit, nach erreichen des Soll-Druckes/Volumen-
stromes, eingegeben werden. Durch die Skalierung von Soll- und
Istwerten kénnen alle weiteren Eingaben in z.B. bar gemacht werden.
Ist der Soll-Druck/Volumenstrom erreicht, so gibt die Steuerung ein di-
gitales Signal aus. Das Andern des Soll-Druckes/Volumenstromes kann
mittels einer einstellbaren Rampenzeit «weicher» gemacht werden. Die
Regelcharakteristik kann mit diversen Parameter auf die entsprechende
Regelung abgeglichen werden.

Der Regler ist als PID-Regler aufgebaut. Es ist im weiteren auch
moglich, zu Test- und Einstellungszwecken die Regelung komplett
auszuschalten. Die Reglerart «Druckminderung mit Drosselventilen fur
Spannfunktion» beinhaltet ein gesteuertes Vorfahren eines (Spann)-
Zylinders bis eine Druckschwelle erreicht wird, bei der auf Druckrege-
lung umgeschaltet wird. Durch einen weiteren Befehl kann der Zylinder
gesteuert zurtick gefahren werden.

Geanderte Parameter kdnnen in einem nichtflichtigen Speicher
abgelegt werden, so dass sie nach einem erneuten Einschalten der
Steuerung wieder zur Verfugung stehen.

Eingédnge

Analog-Eingédnge

Das anliegende Analogsignal wird bei der Version ED1X42D200BA

im 12-Bit A/D-Wandler, bei der Version ED1X42D200AA im 10-Bit

A/D-Wandler digitalisiert.

Bei den Eingangsbereichen 0...10 V und 0...20 mA wird mit 12-Bit

bzw. 10-Bit aufgeldst.

Achtung: Bei der Wahl des Eingangsbereich 0...+8 V, 0...+5 V oder
4...20 mA ist die Auflésung <12-Bit bzw. 10-Bit!

Differential-Analogeingange

Differentialeingdnge missen verwendet werden, wenn das Potential
der Masse des externen Sollwert-Gebers nicht mit der Analogmasse
auf der Verstarkerkarte Ubereinstimmt.

Soll der Differentialeingang wie ein Analogeingang gegen Analogmasse
eingesetzt werden, ist der Minus- Anschluss des Differentialeingangs
auf Analogmasse zu verbinden.

Galvanische Trennung der Analogeingédnge (Option)

(Nur 12-Bit Version)

Je zwei der vier Analogeingange (wahlbar) kénnen auf der Steuerung
galvanisch getrennt bzw. isoliert werden.

Analogeingang mit Kabelbruchsicherung

Der Sollwert muss ein Stromsollwert 4...+20 mA oder Spannungs-
sollwert ab Potentiometer sein. Wird ein Potentiometer eingesetzt,
muss dessen Masse-Anschluss auf die Klemme «Analogmasse mit
Kabelbruchsicherung» verdrahtet werden.

Analogeingang 1 (fiir Differential-Spannungssollwert)
(Nur 10-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 2 (fiir Differential-Stromsollwert)
(Nur 10-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...+20 mA/4...+20 mA

Analogeingang 3 (fiir Spannungssollwert gegen Analogmasse)
(Nur 10-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10 V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 4 (fiir Stromsollwert gegen Analogmasse)
(Nur 10-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...#20 mA/4...+20 mA

Analogeingang 5 [AUX2] (fiir Differential-Spannungssollwert)
(Nur 12-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10 V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 6 [AUX7] (fiir Differential-Stromsollwert)
(Nur 12-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...#20 mA/4...+20 mA

Analogeingang 7 [AUX4] (fiir Differential-Spannungssollwert)
(Nur 12-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 8 [AUXS5] (fiir Differential-Stromsollwert)
(Nur 12-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...+20 mA/4...+20 mA

Digital-Eingéange
Die Digitaleingange 3 bis 8 sind high-aktiv (s. Technische Daten) und
Uber Optokoppler galvanisch getrennt.

Digitaleingang 3 (Freigabe Steuerung)
Ist der Eingang gesetzt, sind die Magnetausgange freigegeben,
sonst sind sie gesperrt.

Digitaleingang 4 (Regler aus)
Ist der Eingang gesetzt, ist die Reglerfunktion ausgeschaltet, sonst
ist sie eingeschaltet.

Digitaleingang 5 (Rampe aus)

Durch Setzen des Eingangs kann die Rampe zeitweilig ausgeschal-
tet werden. Wird die Rampe nie benétigt, wird dieser Eingang nicht
beschaltet, da die Rampenzeit auf 0 s definiert ist.
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BESCHREIBUNG ZU ED1X22D200XA (DRUCK- VOLUMENSTROMREGLER MIT INTEGRIERTEM VERSTARKER)

Digitaleingang 6—-8

(Profilwahl bzw. Riickwarts/Vorwarts, high-aktiv)

Die Zuordnung der Digitaleingange 6-8 ist abhangig vom gewahlten
Reglertyp.

Reglertyp:
«Druckbegrenzung mit Drosselventil fir Spannfunktion»

Digitaleingang 6 (Profilwahl, high-aktiv)

Es steht 1 Fest-Solldruck zur Verfligung, der bindr angewahlt werden
kann. Sobald der Fest-Solldruck tUber den Digitaleingang 6 angewahlt
und der Digitaleingang 1 «Start» aktiviert wird, ist der externe Sollwert
wirkungslos.

Digitaleingang 7 (Ruckwarts, high-aktiv)

Durch setzen des Einganges wird zum Entladeventil direkt ein Strom
ausgegeben. Dieser Strom ist mittels dem Parameter «Strom Ruck-
warts» einstellbar. Die Regelung ist ausgeschaltet. Dieser Zustand
wird beendet, sobald der Digitaleingang «Ruckwarts» nicht mehr
gesetzt ist.

Digitaleingang 8 (Vorwarts, high-aktiv)

Durch setzen des Einganges (Impuls gentigt) wird zum Ladeventil
direkt ein Strom ausgegeben. Dieser Strom ist mittels dem Parameter
«Strom Vorwarts» einstellbar. Die Regelung ist ausgeschaltet. Dieser
Zustand wird beendet, sobald der Ist-Druck eine ebenfalls einstellbare
Schwelle (Parameter «Druckschwelle Vorwarts») erreicht hat. In diesem
Moment wird die Regelung eingeschaltet und die Karte funktioniert als
normaler Druckregler.

Reglertyp:
alle, ausser «Druckbegrenzung mit Drosselventil fiir Spannfunktion»

Digitaleingang 68 (Profilwahl, high-aktiv)

Es stehen 7 Profile zur Verfigung, die binar angewahlt werden kon-
nen. Sobald ein Profil Gber die Digitaleingdnge 6—8 angewahlt und
der Digitaleingang 1 «Start» aktiviert wird, ist der externe Sollwert
wirkungslos.

Ausginge

Proportional-Magnetausgéange A und B

Die 2 Magnetausgange haben einen mit 1000 Hz Puls-Weiten-Mo-
dulierten Stromausgang mit Uiberlagertem Dither. Die Polaritat der
angeschlossenen Magnete spielt keine Rolle. Die Ausgange sind
kurzschlussfest und diirfen mit je maximal 1'800mA (siehe elektrische
Kenngrossen) belastet werden.

Digitalausgang 1 (Fehler)
Der Ausgang wird aktiv, wenn ein Fehler (z.B. Kabelbruch) dedektiert
wird.

Digitalausgang 2 (Druck-/Volumenstrom erreicht)

Der Ausgang wird aktiv, wenn der Soll-Druck bzw. der Soll-Volumen-
strom erreicht ist. Die genaue Erkennung erfolgt tber ein einstellbares
Fenster, welches die Differenz zwischen Soll- und Istwert Gberprift. Ist
sie innerhalb dieses Fensters, wird der Ausgang aktiv.

Anzeigen

Leuchtdioden LED griin/gelb/rot

LED griin: Versorgungsspannung ist vorhanden
LED gelb: Druck-/Volumenstrom erreicht

LED rot:  zeigt einen Fehler an
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Menii-Einstellungen

Uber das Menii kénnen alle System-Einstellungen, die Regler-Parametrierung und die Diagnose vorgenommen werden. Dazu braucht es bei der
Version ED1122D200AA ein Bedienterminal (MTG02/TESO siehe Datenblatt 1.13-525) oder bei der Version ED1322D200AA die PC-Software

«PASO». Bei der Version ED1222D200AA ist das Menu Uber die Tastatur und das Display auf der Frontplatte zu bedienen.

Parameter-Einstellungen

» Wahl der Analogeingange und deren Arbeitsbereiche

* Fest-Sollwerte 1—7 zur Vorgabe von Soll-Driicken
bzw. Soll-Volumenstromen

» Stopzeit bzw. Wartezeit nach Erreichen eines Fest-Sollwertes,
bis zum nachsten Fest-Sollwert gewechselt wird.

* Rampensteilheit

Anschlussbeispiel

* Minimal- und Maximal- Strom pro Magnetausgang

« Ditherfr

equenz wie auch Ditherpegel

« Einstellungen zum Abgleich des Reglers auf die Regelstrecke

« Die eingestellten Parameter kdnnen als Arbeitsdaten abgespeichert
werden. Wird die Karte mit PASO betrieben so wird der Funktions-
umfang beziiglich Parameter-Handling um einige Mdglichkeiten
erweitert.

Das Anschlussbeispiel zeigt den Regler als Druckbegrenzung mit Drosselventil mit 10-Bit Analogeingéngen (1-Magnet Anwendung).
Der Sollwert wird als Spannung von der SPS vorgegeben. Der Istwert wird als Spannung von einem Drucksensor zuriickgefihrt.

Sicherung
Versorgungs- +o———————>f4dbz] ED1
spannung 24VDC  .o—— 57 24b
Erdung —L—_Zl
24d
SPS, PC, NC %

Analogausgang

Spannungseingang

Spannung +10V
Analogausgang

Masse

Gemeinsame

- Drucksensor

Digitale MasseJ_

DigOut High

+| Optokoppler-Masse

Freigabe Steuerung

DigOut High _Rampeaus _____
DigOut High _Festsollwert 1 ____
DigOut High _Festsollwert2
DigOut High _Festsollwert4

28d
28b Iy T
12d
i BEiooTx T
14z ] Rack
18d
-1.18z
1 SPs,PC.NC
-{7ed o
-1.16b Fehler aktiv -
14d }--------- {>—o DigEin
-4.16z Druck/Menge .
E e {>—o DigEin
erreicht

Das Anschlussbeispiel zeigt den Regler als Druckminderung mit Drosselventilen mit 10-Bit Analogeingangen (2-Magnet Anwendung).
Der Sollwert wird als Spannung von der SPS vorgegeben. Der Istwert wird als Spannung von einem Drucksensor zuriickgefihrt.

Sicherung
Versorgungs- g
spannung 24VDC - o——>
Erdung —
SPS, PC, NC

Analogausgang

Spannungseingang

Spannung +10V

Analogausgang
Masse

Gemeinsame

Digitale Masse
’ 1+

DigOut High D_H

Optokoppler-Masse

Freigabe Steuerung

DigOut High
DigOut High
DigOut High

DigOut High

Rampe aus

4dvz] ED1

2db

. 2z ] :2;213 - Drucksensor

[ I
| 28d] 12d -rrmjx— Ladeventil
12b L1 1T
28b ZRack
A I
14z 10d Entladeventil
FEO0TX T
Rack
18d
18z
1 sPS,PC,NC
16d
16b Fehler aktiv —
[(ad}-----=---- {>—c DigEin
16z Druck/Menge -
[VTY b {>—c DigEin
erreicht
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REGLERTYPEN

Druckbegrenzung mit Drosselventil (1-Magnet Anwendung)

p = konstant

A

P
@ Uil = ED1/SD1
N e
@ i
Il

@ il

Druckminderung mit Drosselventilen (2-Magnet Anwendung)

p = konstant

A

u/l

V

ED1/SD1
@ -

Druckminderung mit Drosselventilen fiir Spannfunktion
(2-Magnet Anwendung)

iy

Mit einem solchen System kdnnen hohe dynamische und statische
Anforderungen erflllt werden.

Als Ventil kann jedes beliebige Proportionalventil eingesetzt werden,
welches eine aktive Steuerkante hat.

Regelverhalten («+» und «++» empfohlene Ventile)

Ventile dynamisch statisch Datenblatt
DNPPM18 + ++ 2.6-510
DOPPM18 + ++ 2.6-510
DNPPM22 + ++ 2.6-530
DOPPM22 + ++ 2.6-530
DNPPM33 o ++ 2.6-550

Mit einem solchen System kdnnen hohe dynamische und statische
Anforderungen erflllt werden.

Als Ventil kann jedes beliebige Proportionalventil eingesetzt werden,
welches eine aktive Steuerkante hat.

Regelverhalten («+» und «++» empfohlene Ventile)

Ventile dynamisch statisch Datenblatt
DNPPM18 + ++ 2.6-510
DOPPM18 + ++ 2.6-510
DNPPM22 + ++ 2.6-530
DOPPM22 + ++ 2.6-530
DNPPM33 o ++ 2.6-550

Bei diesem System handelt es sich um eine Druckminderung mit Dros-
selventilen. Zusatzlich wurde eine Spannfunktion integriert. Mit dieser
Spannfunktion kann durch setzen des Digitaleinganges «Vorwarts»
zum Ladeventil direkt ein einstellbarer Strom ausgegeben werden. Die
Regelung ist ausgeschaltet. Dieser Zustand wird beendet, sobald der
Ist-Druck eine ebenfalls einstellbare Schwelle erreicht hat. In diesem
Moment wird die Regelung eingeschaltet und die Karte funktioniert als
normaler Druckregler. Durch setzen des Digitaleinganges «Ruckwarts»
wird zum Entladeventil direkt ein einstellbarer Strom ausgegeben. Die
Regelung ist ausgeschaltet. Wenn der Digitaleingang «RUckwarts»
nicht mehr gesetzt ist, bleiben das Lade- und Entladeventil in der

P Grundstellung, bis mit dem erneuten Betatigen des Digitaleinganges
U/l «Vorwarts» der ganze Ablauf wieder gestartet wird.
Regelverhalten («+» und «++» empfohlene Ventile)
@ i
Ventile dynamisch statisch Datenblatt
ED1/SD1 DNPPM18 + ++ 2.6-510
DOPPM18 + ++ 2.6-510
DNPPM22 + ++ 2.6-530
------------------------------- DOPPM22 + ++ 2.6-530
DNPPM33 o ++ 2.6-550
Wandfluh AG Tel. +41336727272 E-mail: sales@wandfluh.com Abbildung unverbindlich Datenblatt Nr.
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REGLERTYPEN

Druckbegrenzung mit Druckbegrenzungsventil
(1-Magnet Anwendung)

p = konstant Bei diesem System handelt es sich eigentlich nur um eine elektronische

Sollwertnachfiihrung. Das Problem liegt darin, dass der Druck bereits

A ventilintern mechanisch geregelt wird. Da diese mechanische Regelung

sehr trage ist, muss die elektronische Regelung kiinstlich langsam ge-

p macht werden (Kaskadenregelung: die jeweils dussere Schleife muss

® U/l =| ED1/SD1 langsamer sein als die innere Schleife). Mit einem solchen System

kénnen gute statische Anforderungen erfillt werden. Dynamische
Anforderungen werden jedoch sehr schlecht erfiillt.

o—— Als Ventil kann jedes beliebige Proportional-Druckbegrenzungsventil

eingesetzt werden

: __‘F 4 Regelverhalten («+» und «++» empfohlene Ventile)

Ventile dynamisch statisch Datenblatt
BVPPM18 - + 2.3-510
@ (I BDPPM18 - " 2.3-520
BVPPM22 - + 2.3-530
BDPPM22 - + 2.3-540
BVPPM33 - + 2.3-550

Druckminderung mit Druckminderventil (1-Magnet Anwendung)

Bei diesem System handelt es sich eigentlich nur um eine elektronische

p = konstant = s ) .
Sollwertnachfiihrung. Das Problem liegt darin, dass der Druck bereits
ventilintern mechanisch geregelt wird. Da diese mechanische Regelung
sehr trage ist, muss die elektronische Regelung kiinstlich langsam ge-

P macht werden (Kaskadenregelung: die jeweils aussere Schleife muss
u/ ED1/SD1 langsamer sein als die innere Schleife). Mit einem solchen System
koénnen gute statische Anforderungen erfillt werden. Dynamische
Anforderungen werden jedoch sehr schlecht erfiillt.
Als Ventil kann jedes beliebige Proportional-Druckminderventil einge-
setzt werden.
N t _Yil<)7 Regelverhalten («+» und «++» empfohlene Ventile)
Ventile dynamisch statisch Datenblatt
L] MVPPM18 - + 2.3-610
MVPPM22 - + 2.3-630
MQPPM22 - + 2.3-640
MVPPM33 - + 2.3-650
Wandfluh AG Tel. +41336727272  E-mail: sales@wandfluh.com Abbildung unverbindlich Datenblatt Nr.
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REGLERTYPEN

3-Wege Stromregelung mit Drosselventil (1-Magnet Anwendung)

Q = konstant Mit einem solchen System kénnen hohe dynamische und statische
Anforderungen erfillt werden.
[% Als Ventil kann jedes beliebige Proportionalventil eingesetzt werden,
welches eine aktive Steuerkante hat.
Q
u/l = ED1/SD1 Regelverhalten («+» und «++» empfohlene Ventile)
V1>_<<p— Ventile dynamisch statisch Datenblatt
. DNPPM18 + ++ 2.6-510
/" DOPPM18 + ++ 2.6-510
& - DNPPM22 + ++ 2.6-530
DOPPM22 + ++ 2.6-530
DNPPM33 o ++ 2.6-550

@ il

2-Wege Stromregelung mit Drosselventil (1-Magnet Anwendung)

Q = konstant Mit einem solchen System kénnen hohe dynamische und statische
Anforderungen erfillt werden.
Als Ventil kann jedes beliebige Proportionalventil eingesetzt werden,
welches eine aktive Steuerkante hat.

Q- | EDVSDI

ui Regelverhalten («+» und «++» empfohlene Ventile)
Ventile dynamisch statisch Datenblatt
DNPPM18 + ++ 2.6-510
I DOPPM18 + ++ 2.6-510
D {5 . DNPPM22 + - 2.6-530
DOPPM22 + ++ 2.6-530
DNPPM33 o ++ 2.6-550
Wandfluh AG Tel. +41336727272 E-mail: sales@wandfluh.com Abbildung unverbindlich Datenblatt Nr.
Postfach Fax +41336727212  Internet: www.wandfluh.com Anderungen vorbehalten 1.13-165D 12/14

CH-3714 Frutigen Ausgabe 06 15



. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik

Verstéarker-/Reglerkarten ED1

BESCHREIBUNG ZU ED1X42D200XA (LAGEREGLER PLUS MIT INTEGRIERTEM VERSTARKER)

Aufbau

Die Version ED1142D200XA hat eine RS-232 (serielle Schnittstelle),
Uberwelche miteinem Bedienterminal (MTG02/TESO siehe Datenblatt
1.13-525) die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung und Diagnose
vorgenommen werden konnen.

Funktion

Die Version ED1242D200XA hat aufder Frontplatte ein Display und eine
Tastatur, Uber welche die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung
und Diagnose vorgenommen werden kénnen.

Die Version ED1342D200XA hat eine RS-232 (serielle Schnittstelle),
Uber welche mit der auf Windows basierenden PC-Software «PASO»
die Einstellung der Betriebsart, Parametrierung und Diagnose vorge-
nommen werden kénnen.

In der Karte integriert ist neben dem Lageregler auch der Verstarkerteil
zur direkten Ansteuerung eines 4/3-Wege Proportionalventiles. Mit
einem ubergeordneten Rechner wird an der Steuerung eine Position,
in Form eines analogen Sollwertsignales, vorgegeben. Der Sollwert
kannauchin Form einer Festsollposition vorgegeben und entsprechend
digital angewahlt werden.

Durch das Verknlpfen von mehreren Festsollpositionen kann ein Fahr-
profil vorgegeben werden. Dabei kann (pro Festsollwert) die Verfahr-
geschwindigkeit und eine Wartezeit, nach Erreichen der Sollposition,
eingegeben werden.

Durch die Skalierung von Soll- und Istwerten kénnen alle weiteren
Eingaben in z.B. mm gemacht werden.

Der vorgegebene Sollwert entspricht einer Zylinder-Position welche
mittels Lageregler angefahren wird. Ist der Zylinder in Position, so gibt
die Steuerung ein digitales Signal aus. Das Anfahren des Zylinders kann
mittels einer einstellbaren Rampenzeit «weicher» gemacht werden. Die
Regelcharakteristik kann mitdiversen Parametern auf die entsprechende
Regelung abgeglichen werden. Es ist im weiteren auch mdglich, zu
Test- und Einstellungs-Zwecken die Regelung komplett auszuschalten.
Geanderte Parameter kdnnen in einem nichtfliichtigen Speicher abgelegt
werden, so dass sie nach einem erneuten Einschalten der Steuerung
wieder zur Verfligung stehen.

Eingadnge

Analog-Eingéange

Das anliegende Analogsignal wird bei der Version ED1X42D200BA

im 12-Bit A/D-Wandler, bei der Version ED1X42D200AA im 10-Bit

A/D-Wandler digitalisiert.

Bei den Eingangsbereichen 0...10 V und 0...20 mA wird mit 12-Bit

bzw. 10-Bit aufgeldst.

Achtung: BeiderWahldes EingangsbereichsO0...+8V,0...+5V oder
4...20 mA ist die Auflésung <12-Bit bzw. 10-Bit!

Differential-Analogeingéange

Differentialeingédnge missen verwendet werden, wenn das Potential
der Masse des externen Sollwert-Gebers nicht mit der Analogmasse
auf der Verstarkerkarte Gibereinstimmt.

Sollder Differentialeingang wie ein Analogeingang gegen Analogmasse
eingesetzt werden, ist der Minus- Anschluss des Differentialeingangs
auf Analogmasse zu verbinden.

Galvanische Trennung der Analogeingéange (Option)

(Nur 12-Bit Version)

Je zwei der vier Analogeingange (wahlbar) kdnnen auf der Steuerung
galvanisch getrennt bzw. isoliert werden.

Analogeingang mit Kabelbruchsicherung

Der Sollwert muss ein Stromsollwert 4...+20mA oder Spannungssoll-
wert ab Potentiometer sein. Wird ein Potentiometer eingesetzt, muss
dessen Masse-Anschluss auf die Klemme «Analogmasse mit Kabel-
bruchsicherung» verdrahtet werden.

Analogeingang 1 (fiir Differential-Spannungssollwert)
(Nur 10-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10 V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 2 (fiir Differential-Stromsollwert)
(Nur 10-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...+#20 mA/4...+20 mA

Analogeingang 3 (fiir Spannungssollwert gegen Analogmasse)
(Nur 10-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10 V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 4 (fiir Stromsollwert gegen Analogmasse)
(Nur 10-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...+20 mA/4...+20 mA

Analogeingang 5 [AUX2] (fiir Differential-Spannungssollwert)
(Nur 12-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10 V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 6 [AUXT7] (fiir Differential-Stromsollwert)
(Nur 12-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...420 mA/4...+20 mA

Analogeingang 7 [AUX4] (fiir Differential-Spannungssollwert)
(Nur 12-Bit Version)
Eingangs-Spannungsbereich: 0...+10 V/0...+8 V/0...+5V

Analogeingang 8 [AUX5] (fiir Differential-Stromsollwert)
(Nur 12-Bit Version)

Eingangs-Strombereich: 0...+20 mA/4...+20 mA

Digital-Eingange
Die Digitaleingdnge 3 bis 8 sind high-aktiv (s. Technische Daten) und
Uber Optokoppler galvanisch getrennt.

Digitaleingang 3 (Freigabe Steuerung)
Ist der Eingang gesetzt, sind die Magnetausgénge freigegeben,
sonst sind sie gesperrt.

Digitaleingang 4 (Regler aus)
Ist der Eingang gesetzt, ist die Reglerfunktion ausgeschaltet, sonst
ist sie eingeschaltet.

Digitaleingang 5 (Rampe aus)

Durch Setzen des Eingangs kann die Rampe zeitweilig ausgeschaltet
werden. Wird die Rampe nie bendtigt, wird dieser Eingang nicht be-
schaltet, da die Rampenzeit auf O s definiert ist.

Digitaleingang 6 -8 (Fest-Sollwerte)

Es stehen 7 Fest-Sollwerte zur Verfiigung, die binar angewahlt werden
konnen. Diese Fest-Sollwerte ermdglichen dem Anwender ein Vorgeben
von bis zu 7 Positionen (z.B. Zylinder-Positionen). Diese Positionen
kénnen anschliessend digital abgerufen werden. Sobald ein Fest-Soll-
wert Uber die Digitaleingange 6 bis 8 angewahlt wird, ist der externe
Sollwert (Positions-Vorgabe) wirkungslos.

Ausginge

Proportional-Magnetausgédnge A und B

Die 2 Magnetausgange haben einen mit 1000 Hz Puls-Weiten-
Modulierten Stromausgang mit Uberlagertem Dither. Die Polaritat
der angeschlossenen Magnete spielt keine Rolle. Die Ausgange sind
kurzschlussfest und dirfen mit je maximal 1800 mA (siehe elektrische
Kenngrdssen) belastet werden.

Digitalausgang 1 (Fehler)
Der Ausgang wird aktiv, wenn ein Fehler (z.B. Kabelbruch) dedektiert
wird.

Digitalausgang 2 (Zylinder in Position)

Der Ausgang wird aktiv, wenn der Zylinder in Position ist. Die genaue
Erkennung erfolgt Uber ein einstellbares Fenster, welches die Differenz
zwischen Soll- und Istwert tiberprift. Ist sie innerhalb dieses Fensters,
wird der Ausgang aktiv.

Anzeigen

Leuchtdioden LED griin/gelb/rot

LED griin: Versorgungsspannung ist vorhanden
LED gelb: Zylinder in Position

LED rot:  zeigt einen Fehler an
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. M WANDFLUH

Hydraulik + Elektronik Verstéarker-/Reglerkarten ED1

Menii-Einstellungen

Uber das Menii kénnen alle System-Einstellungen, die Regler-Parametrierung und die Diagnose vorgenommen werden. Dazu braucht es bei der
Version ED1142D200AA ein Bedienterminal (MTG02/TESO siehe Datenblatt 1.13-525) oder bei der Version ED1342D200AA die PC-Software
«PASO». Bei der Version ED1242D200AA ist das Menu Uber die Tastatur und das Display auf der Frontplatte zu bedienen.

Parameter-Einstellungen

» Wahl der Analogeingange und deren Arbeitsbereiche

* Fest-Sollposition 1—7 zur Vorgabe von Fest-Positionen

* Verfahrgeschwindigkeit pro Fest-Sollposition

* Stopzeit bzw. Wartezeit fiir die Achse nach Erreichen einer

* Minimal- und Maximal- Strom pro Magnetausgang

« Ditherfrequenz wie auch Ditherpegel

« Einstellungen zum Abgleich des Lagerreglers auf die Regelstrecke
* Die eingestellten Parameter kdnnen als Arbeitsdaten abgespeichert

Fest-Sollposition, bis zur nachsten Fest-Sollposition gefahren wird.
» Rampensteilheit fur das Aus- und Einfahren des Zylinders

Anschlussbeispiel

werden. Wird der Lageregler mit PASO betrieben so wird der Funk-
tionsumfang bezuglich Parameter-Handling um einige Méglichkeiten
erweitert.

Das Anschlussbeispiel zeigt den Lageregler mit 12-Bit Analogeingéngen angeschlossen an eine SPS. Die Soll- Position wird als Spannung von
der SPS vorgegeben. Die Zylinder-Lage (Ist Position) wird als Spannungsgrésse zum Regler zuriickgefiihrt.

Sicherung
Versorgungs- + 4dbz] ED1
spannung 24VDC -o—— > 2db
Erdung _I__:|2Z 30d
SPS, PC, NC S = =
Analogausgang pannungseingang w5z
Spannung +10V =
Analogausgang 20z 24z
Masse 32d :l
Diditale M. Gemeinsame Tz ] 124 i ) ><
igitale asseJ_ +| Optokoppler-Masse %” U1 X (1T T X
Rack
DigOut High Freigabe Steuerung T8d] g( ;
DigOut High _Rampeaus ______ 182 10 Rack
DigOut High _Festsollwert 1 __ 16d
DigOut High _Festsollwert2 ____ [76b | ¥ SPS.PC.NC
DigOut High _Festsollwert4 ____ 162 IjAn
Tag | Fehler aktiv _ {>—oDigEin
Tap] In Position__ {>_o DigEin

Das Anschlussbeispiel zeigt den Lageregler mit 10-Bit Analogeingdngen angeschlossen an eine SPS. Die Soll- Position wird als Spannung von
der SPS vorgegeben. Die Zylinder-Lage (Ist Position) wird als Spannungsgrésse zum Regler zuriickgefihrt.

Sicherung
Versorgungs- + 4dbz] ED1
spannung 24VDC - o——————>{ 2db
Erdung 12z ] 30d
SPS, PC,NC s = T
Analogausgang pannungseingang
Spannung +10V E
Analogausgang 28b
Masse
’ ) [ 1 ><
Gemeinsame

- 14 12

piatale MasseJ_ +| Optokoppler-Masse z Ezs (LT X T T X
Rack

DigOut High Freigabe Steuerung T8d] g( )

' ' 10b
DigOut High _Rampeaus . 78z ] Rack
DigOut High _Festsollwert1 16d
DigOut High Festsollwert 2

igOut High o—_{ | _Testeolwents____. 16b t sPs,PC,NC
DigOut High _Festsollwertd 76z ] IjAn

Taq ] Fehler aktiv _ {>—oDigEin
75| n Position__ {>_o DigEin
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